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Radialventilatormodule
Laufrad mit Hohlprofilschaufeln
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Ready for the next generation

Fur RLM Evo, die neue Generation unserer Ventilatormodule, haben wir die
Laufradtechnik ein gutes Stlick weitergedreht.

Das Ergebnis: mehr Effizienz und bessere Stromungsverhaltnisse. Und das macht
sich bezahlt, denn die Evo Baureihen verursachen:

» weniger Energieverbrauch

» weniger Kosten

» weniger Gerdusch

Nicotra Gebhardt - die Profis fiir Profilierung

Nicotra Gebhardt ist die erste Adresse fur Laufrader mit profilierten Schaufeln. Schon
1975 haben wir das erste Laufrad mit Hohlprofilschaufeln auf den Markt gebracht. Bis
heute erzielen unsere Ventilatoren in jeder Anwendung absolut beste Wirkungsgrade
und geringste Gerduschwerte.

Unser Ingenieure und Techniker nutzen modernste Simulations-programme, um neue
Konstruktionen zu entwickeln und zu prifen. Verlassen Sie sich auf das Wissen und
die Erfahrung von Spezialisten.

Warten Sie nicht bis 2015

Ventilatoren missen immer héhere Systemwirkungsgrade erreichen. Die ErP-Richtlinie
der EU wird 2013 verbindliche Werte festlegen und sie 2015 weiter erhdhen.

Die neue Generation Ventilatormodule von Nicotra Gebhardt, erzielt schon 2011 einen
héheren Wirkungsgrad, als ab 2015 gefordert.

Die Pluspunkte der neuen Generation

» Unerreichter Systemwirkungsgrad fiir Ventilatormodule
Die neue Evo Baureihen setzen neuen Effizienz-Standard. Kein anderes
Ventilatormodul erreicht einen hoheren Systemwirkungsgrad.

» Innovative Schaufel- und Laufradgeometrie fiir h6chste Wirkungsgrade
Die gesamte Laufradgeometrie wurde anhand eines echten Strémungsprofils flr die
Schaufeln optimiert.
Dadurch erreicht das Laufrad Uber einen weiten Einsatzbereich einen bisher
unerreicht hohen Wirkungsgrad und nimmt aerodynamisch eine Spitzenstellung ein.

» Optimale Druck- und Strémungsverhéltnisse
Die neu konstruierte Laufradgeometrie erzeugt optimale Druck und
Stromungsverhéltnisse im Laufrad. Die schrage Schaufel-Eintrittskante baut Druck
gleichmaBiger auf, Ein- und Austrittsverluste werden minimiert.

) Sparsamer Brushless-DC-Motor
Der Brushless-DC-Motor, den Nicotra Gebhardt verwendet, ist deutlich sparsamer
als konventionelle Antriebe: Er senkt den Energieverbrauch des Ventilators im
Teillastbereich um bis zu 50 %.

» Deutlich leiser
Schaufeln und Laufrad verursachen dank ihrer neuen Konstruktion weniger
Gerausche. Der gesamte Ventilator ist dadurch deutlich leiser.

» Problemlos integrierbar
Trotz ihrer verbesserten Leistungswerte haben Ventilatoren der Evo Baureihen die
gleichen.AuBenabmessungen und wesentlichen
Betriebsdaten wiefriihere Generationen ihrer Bauart.
Daher kénnen sie einfach und schnell in bestehenden Anlagen ausgetauscht oder in
vorhandene Maschinenkonzepte integriert werden.

» Einfache Wartung
Durch die Bauweise und den Direktantrieb-sind die Evo Baureihen nahezu
wartungsfrei.
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Die evolutionaren Elemente

) Das perfekte Profil

Herzstlck der Evo Baureihen sind die sechs Schaufeln mit abgerundeter

schrager Eintrittskante und neu konstruiertem Hohlprofil. Sie sorgen fUr optimale
Strémungsverhéltnisse im Laufrad und ermdglichen so den auBergewdhnlich hohen
Wirkungsgrad des Ventilators.

Durch ihre spezielle Form bauen die Schaufeln an allen Abschnitten gleichméaBigen
Druck auf. Das Ergebnis: Die Luft umstromt die Schaufeln besser, die Strdmung
neigt weniger dazu abzuldsen.

Das férdert nicht nur die Effizienz, sondern verursacht auch deutlich weniger Larm.

» Das innovative Hochleistungslaufrad

Das neu konstruierte Hochleistungslaufrad macht die Evo Baureihen in Sachen
Effizienz unschlagbar. Daflr haben wir die gesamte Geometrie optimiert.

Schon die spezielle Form der Deckscheibe verbessert die Stromung merklich. Breite
und Durchmesser des Laufrades stehen im idealen Verhaltnis zueinander.

Durch das neue Hohlprofil der Schaufeln konnte das Gewicht des Laufrades
deutlich reduziert und gleichzeitig hohe Stabilitat erreicht werden. Druckverluste am
Eintritt wurden stark vermindert.

Auch am Austritt, wo bisher Verluste hingenommen werden mussten, sorgt die
neue Form des Laufrades fur zusétzlich verfigbaren statischen Druck.

» Der maBgeschneiderte Antrieb

Zur neuen Generation unserer Ventilatormodule gehdrt nicht nur ein perfektes
Laufrad, sondern auch ein genau darauf abgestimmter Antrieb. Deshalb sind

die Evo Baureihen — schon eine Innovation fUr sich — auch mit hochmodernem
Brushless-DC-Motoren verflgbar. In Verbindung mit einem solchen Antrieb liefern
die Evo Baureihen hohe Leistung bei besonders geringem Energieverbrauch.

Ob wahrend der Inbetriebnahme, unter Grundlast, Teillast oder Volllast — der
Wirkungsgrad Ubertrifft in jeder Situation den eines konventionellen AC-Motors.
Unsere Antriebe mit Brushless-DC erreichen Wirkungsgrade der Effizienzklasse IE 3
und héher.

Typenschliissel
Die Typenbezeichnung jedes Ventilators ist folgendermaBen aufgebaut. Beispiel:
RLM E6-3540-4W-17
Kennziffer fiir MotorbaugroBe
Motor:
-W = Asynchron Drehstrom Motor (Wirkungsgradklasse IE2)
= Asynchron Drehstrom Motor
- Bl = Brushless-DC-Motor mit integrierter Steuerelektronik (>IE3)

- BE = Brushless-DC-Motor mit externer Steuerelektronik (>IE3)
Polzahl:
2 = 2-polig
-4 = 4-polig
-6 = 6-polig
Laufraddurchmesser

(nominal 400 mm)

Anschlussdurchmesser

(nominal 355 mm)

Ausfiihrung

-6 = Komplett-Einbaumodul (Motor Laufrad Einheit, Tragplatte mit
EinstrémdUise und Motorbock auf Grundrahmen)

Laufradgeometrie

(Typenreihe RLM Evo)

Antriebsart
-M = Norm-Motor
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RLM E6-2528

Kennlinien p1=1.20 kg/m3
Kennfeld-Bereiche beachten!
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Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade ng, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-2528- Nsa 64 70 74 76 74 70 60 %
2W-14 4400 1/min Nse 51 56 59 60 59 56 48 %
BI-BW 4400 1/min  nge 54 59 62 63 61 58 50 %
BE-AY 3910 1/min Nse 54 59 62 63 61 58 50 %
BI-IG 3850 1/min Nse 58 60 63 65 63 66 51 %
BEJIG 4000 1/min  neg 55 61 64 66 64 61 52 %

Formelzeichen / Symbole

Nee = statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
Nsa = Statischer Laufradwirkungsgrad

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung
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Technische Daten

Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.

Typ leistung spannung frequenz  drehzahl  moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht

RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg

RLM E6-2528-2W-16  3.00 400 A 50 2905 = 6.10 82 4780 100 L 2 3B

RLM E6-2528-2W-14  2.20 230/400 50 2890 = 7.60/4.40 79 4590 9L 2 29

RLM E6-2528-2W-13  1.50 230/400 50 2890 = 5.30/3.05 69 4040 90S 2 25

RLM E6-2528-2W-11 1.10 2307400 50 2860 - 3.90/225 63 3640 80M 2 22

RLM E6-2528-2W-10  0.75 230/400 50 2870 = 2.95/1.71 55 3180 80M 2 20

RLM E6-2528-2D-08 0.55 2307400 50 2800 = 2.37/1.36 51 2880 1M 2 17

RLM E6-2528-BI-BW-L  3.00 380...480 50/60 4500 6.4 6.4..51 - 4400 90 = 32

RLM E6-2528-BE-AY-L  1.50 * * 4500 32 3.20 - 3910 7 - 22

RLM E6-2528-BI-IG-M  1.30 360...460 50/60 3100 4.0 2.60 = 3850 108/30 = 23

RLM E6-2528-BE-IG-M  1.30 * * 3100 4.0 3.50 = 4000 108/30 = 18

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel

W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und héher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
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Kennlinien p1=1.20 kg/m?3
Kennfeld-Bereiche beachten!
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KW 57% 64 — Permanent-Magnet Motoren
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Vergleich Systemwirkungsgrade n, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-2831- Nea 64 70 74 76 74 70 60 %
2W-14 3770 1/min Nse 51 56 59 60 59 56 48 %
BI-HL 3600 1/min MNse 93 61 64 65 63 60 52 %
BE-GR 3600 1/min Nse 55 61 64 65 63 60 52 %
BI-IR 3500 1/min Nse 59 61 64 66 64 61 52 %
BE-IR 3600 1/min  nge 55 61 64 66 64 61 52 %

Formelzeichen / Symbole

Nee = statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
Nsa = Statischer Laufradwirkungsgrad

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung
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Technische Daten
Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl ~ moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-2831-2W-16  3.00 400 A 50 2905 = 6.10 72 4200 100 L 2 34
RLM E6-2831-2W-14  2.20 230/400 50 2890 = 7.60/4.40 65 3770 9L 2 31
RLM E6-2831-2W-13  1.50 230/400 50 2890 = 5.30/3.05 57 3310 90S 2 27
RLM E6-2831-2W-11 1.10 2307400 50 2860 - 3.90/225 52 2990 80M 2 24
RLM E6-2831-4W-11 0.75 230/400 50 1400 = 3.15/1.81 94 2650 80M 4 23
RLM E6-2831-4D-10 0.55 2307400 50 1395 = 2.54/1.46 83 2330 80 M 4 22
RLM E6-2831-BI-HL-L  2.20 380...480 50/60 3600 5.8 48..38 - 3600 90 = 34
RLM E6-2831-BE-GR-L  2.20 * * 3600 5.8 4.60 - 3600 7 - 24
RLM E6-2831-BE-AY-L  1.50 * * 4500 32 3.20 = 2950 71 = 23
RLM E6-2831-BI-IR-M  1.95 360...460 50/60 3100 6.0 3.40 = 3500 108/55 = 27
RLM E6-2831-BE-IR-M  1.95 * * 3100 6.0 4.50 = 3600 108/55 = 22
RLM E6-2831-BI-IG-M  1.30 360...460 50/60 3100 4.0 2.20 - 3000 108/30 - 25
RLM E6-2831-BE-IG-M  1.30 * * 3100 4.0 3.50 - 3000 108/30 - 20

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und héher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
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RLM E6-3135

Kennlinien p1=1.20 kg/m?3
Kennfeld-Bereiche beachten!
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KW 57% — Permanent-Magnet Motoren
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Vergleich Systemwirkungsgrade n, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-3135- Nsa 64 70 74 76 74 70 60 %
2W-16 3440 1/min Mes g8 57 61 62 61 57 49 %
BI-HN 3430 1/min MNse 57 63 66 67 66 62 58 %
BE-HN 3430 1/min Nse 57 63 66 67 66 62 53 %
BI-QG 2620 1/min Mes 56 61 65 66 65 61 52 %
BE-QG 3150 1/min e 57 62 65 67 66 62 53 %

Formelzeichen / Symbole

Nse
Nsa

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

Pa

= Wellenleistung

= statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
= statischer Laufradwirkungsgrad
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Technische Daten
Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl ~ moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-3135-2W-19  4.00 400 A 50 2950 = 7.80 64 3810 112M 2 42
RLM E6-3135-2W-16  3.00 400 A 50 2905 = 6.10 59 3460 100 L 2 36
RLM E6-3135-2W-14  2.20 230/400 50 2890 = 7.60/4.40 53 3090 9L 2 B
RLM E6-3135-4W-14  1.50 2307400 50 1440 - 5.90/3.40 95 2750 90 L 4 31
RLM E6-3135-4W-13  1.10 2307400 50 1440 = 4.40/2.55 86 2480 90S 4 30
RLM E6-3135-4W-11 0.75 2307400 50 1400 = 3.15/1.81 77 2180 80 M 4 27
RLM E6-3135-BI-HN-L ~ 3.00 380...480 50/60 3600 8.0 6.4..51 - 3430 90 = 39
RLM E6-3135-BE-HN-L  3.00 * * 3600 8.0 6.30 - 3430 90 - 32
RLM E6-3135-BE-GR-L  2.20 * * 3600 5.8 4.60 = 2950 71 = 27
RLM E6-3135-BI-QG-M  2.10 360...460 50/60 2250 9.0 2.60 = 2620 150/45 = 36
RLM E6-3135-BE-QG-M 2.10 * * 2250 9.0 5.00 = 3150 150/45 = 31
RLM E6-3135-BI-IG-M  1.30 360...460 50/60 3100 4.0 1.70 - 2250 108/30 - 31
RLM E6-3135-BE-IG-M  1.30 * * 3100 4.0 3.50 - 2250 108/30 - 26

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
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Kennlinien p1=1.20 kg/m?3
Kennfeld-Bereiche beachten!
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Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
ﬂse
RLM E6-3540- Nsa 64 70 74 76 74 70 60 %
2W-19 3070 1/min Meg 58 58 62 63 62 58 50 %
BI-H3 2870 1/min Nse o7 63 66 67 66 63 54 %
BE-H5 3070 1/min Mes 57 63 66 67 66 63 54 %
BI-WT 2530 1/min Meg 57 63 66 68 66 63 54 %
BE-WT 2900 1/min Nse 57 63 66 68 66 63 54 %

Formelzeichen / Symbole

Nee = statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
Nsa = Statischer Laufradwirkungsgrad

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung

10



NICOTRA Gebhardt U TI1O N

L
RLM E6-3540 EVIN THE AR
' RLM®

Technische Daten

Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl ~ moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-3540-2W-21 5.50 400 A 50 2950 = 10.50 57 3400 132S 2 58
RLM E6-3540-2W-19  4.00 400 A 50 2950 = 7.80 3 3150 112 M 2 54
RLM E6-3540-4W-17  3.00 400 A 50 1455 - 6.20 97 2850 100 L 4 43
RLM E6-3540-4W-16  2.20 400 A 50 1455 - 4.65 87 2560 100 L 4 39
RLM E6-3540-4W-14  1.50 2307400 50 1440 = 5.90/3.40 79 2280 90 L 4 36
RLM E6-3540-4W-13  1.10 2307400 50 1440 = 4.40/2.55 71 2050 90S 4 3B
RLM E6-3540-4W-11 0.75 230/400 50 1400 = 3.15/1.81 64 1800 80M 4 30
RLM E6-3540-BI-H3-L  3.00 380...480 50/60 3000 9.6 64.51 - 2870 90 - 46
RLM E6-3540-BE-H5-L  4.00 * * 3000 12.7 8.50 = 3070 90 = 41
RLM E6-3540-BE-H3-L  3.00 * * 3000 9.6 6.40 = 2870 90 = 39
RLM E6-3540-BI-WT-M  2.80 360...460 50/60 1900 14.0 4.00 = 2530 150/70 = 44
RLM E6-3540-BE-WT-M 2.80 * * 1900 14.0 7.00 - 2900 150/70 - 39
RLM E6-3540-BI-QG-M  2.10 360...460 50/60 2250 9.0 3.00 = 2300 150/45 - 4
RLM E6-3540-BE-QG-M 2.10 * * 2250 9.0 5.00 = 2300 150/45 = 36

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

RLM E6-3540-2W- 0514
N ‘
RLM E6-3540-BE-_ -L ) ‘ £ 110 ‘
-
® © )
o % Tl <
*k D 2
Motor R w - =
= o
80 526 447 i =
=
90 583 478 4 1 ] -
100 639 500 1 LL50 50 | | I
12 658 507 \ w
132 706 536 ZKE 15-2121 Z5G 04-0355
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
: RLM E6-3540-BI-WT-M
RLM E6-3540-BE-WT-M I
lo
225

566
|
T
455

(49]
o
O
l lp 2
BIWT 511 - i o O v
BE-WT - 438 i By
BI-QG 511 - | 50 50 | |\ o
BE-QG - 413 \ 397 s ‘ !
ZKE 15-2121 ZSG 04-0355 210 x 1500
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Kennlinien p1=1.20 kg/m?3

Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
— Permanent-Magnet Motoren
Pa
2000 i
Gemessen in Einbauart A
nach IS0 5801:
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900 o7 z ‘{
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200 0.8 ] N4 A\ )
AN WL X
600 06 Vi N _— \
‘\\/\ N /k \ \ 40 1/min 1/min 1/min
oo 0.5/ - 3 VELY \ Y 3030
0.4 . NIA /\\ / V 2870
Q° —2760
400 0 ,5,4 — N /N \ \\V 6 dB 0640
LS namr ey O
1 \% A \ \& \/X st —2350
300 = 93
P4 AN A
— —2160 —
e \ . 2140 2150
LTSN
f~e | \
200 Aol N 1900
h >< / x < ~1780
\/ \ 1710
150 Empfoniener X \ (/ \ \&v y
El i , (
nsatzhereic . \ \ 1 0
\ 1K | :
\ 9 . \ 1 )
100 , /
90 | ,,,/ |
80 7 \ E ' 1200
70 v | ©
60 CR\ YT
v 1000
50 —
é 40 T T T T T Z
1000 1500 2000 3000 4000 5000 6000 8000 10000 m3/h
T T T T T T T T T T T T
0.3 0.4 0.5 0.6 0.8 1.0 1.5 2.0 3.0 m3/s
Qdy —— -
Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade ng, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-4045- Nsa 65 70 75 77 75 70 60 %
4W-21 2760 1/min Mes 58 60 64 65 64 60 51 %
BI-H5 2480 1/min MNse 58 63 67 68 67 63 54 %
BE-H7 2760 1/min Mes 58 63 67 68 67 63 54 %
BI-WT 2150 1/min Mes 58 63 67 69 67 63 54 %
BE-WT 2350 1/min e 58 63 68 69 68 63 54 %

Formelzeichen / Symbole

Nee = statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
Nsa = Statischer Laufradwirkungsgrad

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung
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Technische Daten

Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl ~ moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-4045-2W-22  7.50 400 A 50 2950 = 14.10 51 3030 132S 2 70
RLM E6-4045-4W-21 5.50 400 A 50 1465 - 11.40 98 2870 132S 4 66
RLM E6-4045-4W-19  4.00 400 A 50 1460 - 8.20 90 2640 112 M 4 513
RLM E6-4045-4W-17  3.00 400 A 50 1455 - 6.20 82 2400 100 L 4 52
RLM E6-4045-4W-16  2.20 400 A 50 1455 = 4.65 73 2140 100 L 4 48
RLM E6-4045-4W-14  1.50 2307400 50 1440 = 5.90/3.40 65 1900 90 L 4 44
RLM E6-4045-4W-13  1.10 230/400 50 1440 - 4.40/2.55 59 1710 90S 4 4
RLM E6-4045-BI-H5-L  4.00 380...480 50/60 3000 12.7 85.68 - 2480 90 - 53
RLM E6-4045-BE-H7-L  5.50 * * 3000 17.5 11.70 = 2760 90 = 48
RLM E6-4045-BE-H5-L  4.00 * * 3000 12.7 8.50 = 2480 90 = 46
RLM E6-4045-BE-H3-L  3.00 * * 3000 9.6 6.40 = 2160 90 = 44
RLM E6-4045-BI-WT-M  2.80 360...460 50/60 1900 14.0 4.00 - 2150 150/70 - 49
RLM E6-4045-BE-WT-M 2.80 * * 1900 14.0 7.00 - 2350 150/70 - 44
RLM E6-4045-BI-QG-M  2.10 360...460 50/60 2250 9.00 2.40 = 1780 150/45 = 46
RLM E6-4045-BE-QG-M 2.10 * * 2250 9.00 5.00 = 1780 150/45 - 41

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

RLM E6-4045-4W- 0582
RLM E6-4045-BI-__-L K O 541
RLM E6-4045-BE-__-L 250 ‘ 4 % 100 ‘
‘o EE S B 0‘ 210
. 2
N~ @ =
s R ’7; — =7 %5
O ©
Motor **  Kiax w ~ 5
e o
90 608 503 i b
100 691 552 4 1 ‘ -
112 710 559 | LLso 50 || !
132 731 561 \ w
ZKE 15-2222 ZSG 04-0400
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
: RLM E6-4045-BI-WT-M
RLM E6-4045-BE-WT-M I
lo
250

623
|
T
510

N~
(<o}
Ye)
O
l4 I, &
BLWT 542 - i © O v
BE-WT - 462 1 iR ‘
BI-QG 542 - ‘
_ | .50 50 | L\ o | P
BE-QG - 437 \ 457 ps ‘ !
ZKE 15-2222 ZSG 04-0400 210 x 1500
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RLM E6-4550

Kennlinien p1=1.20 kg/m?3
Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
— Permanent-Magnet Motoren
Pa
2000
Gemessen in Einbauart A
nach IS0 5801:
1500 3.0
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1200 207 N,
/—
1000 T a
900 ‘ N
—— X
800 - 7 \y ‘(\
700 ' a SO A
A Va \/4 4R \XNA XY 40 4/min 1/min 1/min
500 056/ /] A%\ ANV o670
Y VNN AR
200 o N SNV A 2430
: 7 —
=7 K\/ \ \X )( \ 96(dB oo
Q® 0.3/ T4 X\ ) x \ —2190
] /
AN N
non ya
: /
—187
— ﬁ s/\&( ! (\ V 1760 ~ 20 _1750
200 T \ d v P
) S <N >< ><\ / Vg7 1560 1620
150 N / i
X\ + \ /84
Empfohiener \
Einsatzhereich N 66 \ \ \, \v/y
100 \ S T p 1200
1/
90
80 RN /] [
N 7 A v I
70 - 7 1000
\| 69 V /
60 i // \ 75 /
Vv /
/|
o
50 \/72 ~ -
é 40 T T | T T Z
1500 2000 3000 4000 5000 6000 8000 10000 15000 mé/h
T T T T T T T T T T T T
0.4 0.5 0.6 0.8 1.0 1.5 2.0 3.0 40 m3s
Qdy —— -
Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade ng, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-4550- Nsa 65 70 75 77 75 70 60 %
4W-21 2430 1/min Meg 58 60 64 65 64 60 51 %
BI-H7 2190 1/min Nse 58 63 67 68 67 63 54 %
BE-H7 2190 1/min Mes 58 63 67 68 67 63 54 %
BI-YG 2100 1/min Meg 58 63 67 69 67 63 54 %
BE-YG 2200 1/min Nse 58 63 68 69 68 63 65 %
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Formelzeichen / Symbole

Nse
Nsa

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung

= statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
= statischer Laufradwirkungsgrad
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Technische Daten
Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl ~ moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-4550-4W-23  7.50 400 A 50 1465 14.70 91 2670 132 M 4 86
RLM E6-4550-4W-21 5.50 400 A 50 1465 = 11.40 82 2430 1328 4 79
RLM E6-4550-4W-19  4.00 400 A 50 1460 - 8.20 74 2180 112 M 4 65
RLM E6-4550-4W-17  3.00 400 A 50 1455 - 6.20 68 1980 100 L 4 61
RLM E6-4550-4W-16  2.20 400 A 50 1455 = 4.65 60 1760 100 L 4 57
RLM E6-4550-4W-14  1.50 2307400 50 1440 = 5.90/3.40 54 1560 90 L 4 54
RLM E6-4550-BI-H7-L  5.50 380...480 50/60 3000 17.5 11.7..98 = 2190 90 = 63
RLM E6-4550-BE-H7-L  5.50 * * 3000 17.5 11.70 - 2190 90 - 56
RLM E6-4550-BE-H5-L  4.00 * * 3000 12.7 8.50 = 1870 90 = 54
RLM E6-4550-BE-H3-L  3.00 * * 3000 9.6 6.40 = 1620 90 = 52
RLM E6-4550-BI-YG-M  4.30 360...460 50/60 1700 24.0 6.40 = 2100 220/55 = 74
RLM E6-4550-BE-YG-M  4.30 * * 1700 24.0 10.00 - 2200 220/55 - 67
RLM E6-4550-BI-WT-M  2.80 360...460 50/60 1900 14.0 3.70 - 1750 150/70 - 60
RLM E6-4550-BE-WT-M 2.80 * * 1900 14.0 7.00 = 1750 150/70 = 565

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

RLM E6-4550-4W- 00645
RLM E6-4550-BI-__-L K 0 605
RLM E6-4550-BE-__-L 577 ‘ 4 %112 ‘
‘o T+ i CEE »‘ 012
. 2 (
(@) [e0) o +|
3 N *73 — =7 5 J
O -
Motor **  Kiax w - © 4
g o 1
90 635 530 i S J
100 691 552 4 1 ‘ - ‘
112 710 559 ! | ‘
_ | .50 50 | | 549
132 758 598 \ w ‘ !
ZKE 15-2424 ZSG 04-0450
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
: RLM E6-4550-BI-YG-M
RLM E6-4550-BE-YG-M I
lo
277

728
|
i
T
570

o
<t
o
O
b ) g
BLYG 582 - i ¥ O v
BE-YG - 495 1 = ‘
BFWT 575 - ‘
. Li LOJ -\ © ‘ 549
BE-WT - 495 \ 513 S ‘ !
ZKE 15-2424 ZSG 04-0450 210 x 1500
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RLM E6-5056

Kennlinien p1=1.20 kg/m3
Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
— Permanent-Magnet Motoren
Pa
2000
Gemessen in Einbauart A
nach IS0 5801:
1500
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oo J—F7 \ AVTIANNYL
ool 2 o VAl SA NSNS
;7->< 4 —2050 —2050
ou [ =<7 ™~ ~ X ,\ Wi 2010
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300 / /\ /X[ \
[ —1800 —1800
|/ \ ’&K \ % —1740
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/ N~ < / \ 1640
A~ D
/, ™~ N \J /
200 : S
o N \ / 1455
K , B7
150 \] v 1300 —1300
Empfonlener \ R V4 2
Eingatzberich | \ Ji \ oA
A WA
V2 |/
100 IV LAY e Y
%0 \\ ,\\/' /q\ '/ _ 1000 ‘
80 oy 78
./ V2
70 Vv §©
60 75 I
4 800
50 —
& 40 = =
2000 3000 4000 5000 6000 8000 10000 15000 m3/h
T T T T T T T T T T T T
0.5 0.6 0.8 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0 50 md/s
Qdy —— -
Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade n, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-5056- Nsa 65 70 75 77 75 70 60 %
4W-23 2200 1/min Meg 56 61 65 66 65 61 52 %
BI-UR 1800 1/min Nse 57 62 66 67 66 62 58 %
BE-VN 2050 1/min Mes 58 63 67 68 67 63 54 %
BI-YG 1740 1/min Meg 58 63 67 69 67 63 54 %
BE-YN 2050 1/min Nse 58 63 68 69 68 63 54 %
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Formelzeichen / Symbole

Nse
Nsa

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

Pa

= Wellenleistung

= statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
= statischer Laufradwirkungsgrad
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Technische Daten

Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz ~ drehzahl  moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-5056-4W-26  11.00 400 A 50 1470 = 21.00 82 2410 160 M 4 126
RLM E6-5056-4W-23 7.50 400 A 50 1465 = 14.80 75 2220 132 M 4 99
RLM E6-5056-4W-21 5.50 400 A 50 1465 - 11.40 68 2010 1328 4 92
RLM E6-5056-4W-19 4.00 400 A 50 1460 - 8.20 61 1800 112 M 4 77
RLM E6-5056-4W-17 3.00 400 A 50 1455 = 6.20 56 1640 100 L 4 73
RLM E6-5056-4W-16 2.20 400 A 50 1455 = 4.65 50 1455 100 L 4 69
RLM E6-5056-6W-16 1.50 230/400 50 935 = 6.40/3.70 69 1300 100 L 6 73
RLM E6-5056-BI-UR-L ~ 4.00 380...480 50/60 1800 21.2 88..7.0 - 1800 90 - 82
RLM E6-5056-BE-VN-L  5.50 * * 1800 29.2 11.60 = 2050 112 = 84
RLM E6-5056-BI-YG-M  4.30 360...460 50/60 1700 24.0 6.40 = 1740 220/100 - 85
RLM E6-5056-BE-YN-M  6.50 * * 1400 44.0 16.00 = 2050 220/100 - 90
RLM E6-5056-BE-YG-M  4.30 * * 1700 24.0 10.00 - 1800 220/55 - 77
RLM E6-5056-BI-WT-M  2.80 360...460 50/60 1900 14.0 3.10 - 1300 150/70 - 70
RLM E6-5056-BE-WT-M  2.80 * * 1900 14.0 7.00 = 1300 150/70 = 65

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und héher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

RLM E6-5056-4W- 0715
RLM E6-5056-6W- k 0674
RLM E6-5056-BI-__-L 309 5. 112
RLM E6-5056-BE-__-L ‘ X ‘
1 i T e+ + i CEEE RS @12
. -
[e0] [e0) =
S 2 - g
O =
Motor **  Kpax w o 0
i ©
90 638 540 i N
CO 1
100 701 562 s | ;
112 720 569 | Lso 50 || !
132 768 608 \ w
160 879 707 ZKE 15-2525 ZSG 04-0500
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
: RLM E6-5056-BI-YG-M
RLM E6-5056-BE-YN-M I
lo
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|
i
T
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o
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3
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BE-YG - 500 1 L50 5 | L\ o ‘ 6‘10
B-WT 580 - \ 513 N ‘ !
BE-WT . 500 ZKE 15-2525 ZSG 04-0500 210 x 1500
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RLM E6-5663 EVD "THE AIR

Kennlinien p1=1.20 kg/m?3

Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
kw 57% — Permanent-Magnet Motoren
1NN
Pa 10-0-L
80 —
2000 2
= Gemessen in Einbauart A
oY nach ISO 5801:
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1200 (—
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1000 .
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700 ' / 1\ A\
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oo A=/ NN VY i
qe 08 = \ \/\ ) 2060
400 06 a 7 ! \< , —1960
/|
— A 7é 7\ \ 1830 _ 1800 1820
\
500 ;EN\ \/Q \ 1650 —1650
~ 7
A N X ,( N | Faees —1600
7 ) \\ 1480
o /
\\ N\ \‘/ 90
. 1360 —1350
200 Empfoh|ene| \ y
Einsatzbereich \ ! Y
\ ; 1220
150 )(l \
N 7 ] 84
4 1000
100 N \/e /|
90 \/ B |
80 /| \}7/ §Y
76
70 800
60 —
50 —
< 40 — : z
2000 3000 4000 5000 6000 8000 10000 15000 20000 m3/h
T T T T T T T T T T T T T
0.6 0.8 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 ma/s
Qdy —— -
Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade n, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-5663- Nsa 65 70 75 77 75 70 60 %
4W-26 1960 1/min Nse 57 61 66 67 66 61 58 %
BIVP 1800 1/min  mg, 58 63 67 68 67 63 54 %
BE-VR 1960 1/min Nse 58 63 67 68 67 63 54 %
BI-YN 1650 1/min Nse 58 63 68 69 68 63 54 %
BE-YN 1820 1/min  mge 58 63 68 69 68 63 54 %

Formelzeichen / Symbole

Nee = statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
Nsa = Statischer Laufradwirkungsgrad

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung
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Technische Daten
Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl ~ moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-5663-4W-28 15.00 400 A 50 1475 = 28.00 72 2150 160 L 4 154
RLM E6-5663-4W-26 11.00 400 A 50 1470 - 21.00 70 2060 160 M 4 142
RLM E6-5663-4W-23 7.50 400 A 50 1465 - 14.80 62 1830 132 M 4 109
RLM E6-5663-4W-21 5.50 400 A 50 1465 - 11.40 56 1650 1328 4 102
RLM E6-5663-4W-19 4.00 400 A 50 1460 = 8.20 50 1480 112 M 4 88
RLM E6-5663-6W-21 3.00 400 A 50 970 = 7.00 70 1360 1328 6 98
RLM E6-5663-6W-19 2.20 400 A 50 955 = 5.60 63 1220 112 M 6 88
RLM E6-5663-BI-VP-L 7.50 380...480 50/60 1800 39.8 16.2..128 - 1800 112 - 107
RLM E6-5663-BE-VR-L  11.00 * * 1800 58.4 23.20 = 1960 112 = 103
RLM E6-5663-BE-VP-L  7.50 * * 1800 39.8 15.80 = 1800 112 = 100
RLM E6-5663-BE-VN-L  5.50 * * 1800 29.2 11.60 = 1600 112 = 96
RLM E6-5663-BI-YN-M  6.50 360...460 50/60 1400 44.0 10.10 - 1650 2201100 - 106
RLM E6-5663-BE-YN-M  6.50 * * 1400 44.0 16.00 — 1820 2201100 - 99
RLM E6-5663-BI-YG-M  4.30 360...460 50/60 1700 24.0 6.00 = 1350 220/55 = 93
RLM E6-5663-BE-YG-M  4.30 * * 1700 24.0 10.00 = 1350 220/55 = 86
* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
: RLM E6-5663-4W- 0 790
RLM E6-5663-6W- K 0 751
RLM E6-5663-Bl-__-L 350 6x 112
RLM E6-5663-BE-__-L ‘ X ‘
_ - L e e 1 R P2
-
) ™ &)
2 % 1 *73 — =7 N
O <
Motor **  Kiax w - ©
= ©
112 755 615 i 8
132 809 649 1 ‘ -
160 920 748 | LLso 50 | [ !
‘ w
ZKE 15-2727 256 04-0560
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
3 RLM E6-5663-BI-YN-M
RLM E6-5663-BE-YN-M I
lo
345

BI-YN 617
BE-YN - 582
BI-YG 617

BE-YG - 537

873
|
i
T
718

0
[0e]
~
O

2

¥ O

I
! ! oo
__ .50 50 |\ o ‘
| 550 = | 687 |
ZKE 15-2727 ZSG 04-0560 210 x 1500
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RLM E6-6371 EVE THE AIR

Kennlinien p1=1.20 kg/m?3
Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
— Permanent-Magnet Motoren
Pa
2000
Gemessen in Einbauart A
nach IS0 5801:
1500
1200
1000 =5
900
800 <4 —
U
600 15 X \
(— N/ T NVALN X 40 1/min 1/min 1/min
A1 74 N K WA & ] \
500 7 \ 1880
. 1.0 v \§ NOC\ ,X
200 os e NV | IANL A 1710 —1700
. #\ AN “\ >\ 96 dB
1 N X \ ( ‘ 1500
300 7 \
, A VAL 7l
ST , 1370 —1370
7 ~ >< \ y \‘ —1320
. ,
> 1230
200 . =0
\ )/ 1120
Empfphlene \ a7 4
150 rSAtzbereich—— :
Einsatzbereich ] \ | . 1000 —1000
2 84 /
] /\§< va
\ /
\ /
100 7 \ \b 8|
L
90 775 \ : 800
80 /’ g LS
70 700
60 —
50 —
O . . =
3000 4000 5000 6000 8000 10000 15000 20000 30000 m3/h
T T T T T T T T T T T T
1.0 1.5 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 8.0 m3/s

Vergleich Systemwirkungsgrade ng, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)

RLM E6-6371- Nsa 65 70 75 77 75 70 60 %
4W-26 1710 1/min Nse 57 61 66 67 66 61 93 %
BI-VR 1700 1/min Nse 58 63 67 68 67 63 54 %
BE-VR 1700 1/min Nse 58 63 67 68 67 63 54 %

Formelzeichen / Symbole

Nee = statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
Nsa = Statischer Laufradwirkungsgrad

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung
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RLM E6-6371

UTION

oL
EE.VIN THE A!vr\;
| RLM

Technische Daten

Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl  moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-6371-4W-28 15.00 400 A 50 1475 = 28.00 63 1880 160 L 4 182
RLM E6-6371-4W-26 11.00 400 A 50 1470 - 21.00 58 1710 160 M 4 170
RLM E6-6371-4W-23 7.50 400 A 50 1465 - 14.80 51 1500 132M 4 146
RLM E6-6371-6W-24 5.50 400 A 50 970 - 12.00 70 1370 132 M 6 149
RLM E6-6371-6W-23 4.00 400 A 50 970 = 8.70 63 1230 132 M 6 140
RLM E6-6371-6W-21 3.00 400 A 50 970 = 7.00 57 1120 132S 6 135
RLM E6-6371-BI-VR-L  11.00 380...480 50/60 1800 58.4 23.6..18.7 — 1700 112 - 135
RLM E6-6371-BE-VR-L  11.00 * * 1800 58.4 23.20 - 1700 112 - 128
RLM E6-6371-BE-VP-L  7.50 * * 1800 39.8 15.80 = 1320 112 = 125
RLM E6-6371-BI-YN-M  6.50 360...460 50/60 1400 44.0 10.10 = 1370 2201100 - 130
RLM E6-6371-BE-YN-M  6.50 * * 1400 44.0 16.00 - 1370 220/100 - 123
RLM E6-6371-BI-YG-M  4.30 360...460 50/60 1700 24.0 4.50 - 1000 220/55 - 117
RLM E6-6371-BE-YG-M  4.30 * * 1700 24.0 10.00 — 1000 220/55 - 110

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).

Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.

Ventilatoren Typenschliissel

W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)

Bl = Brushless-DC-Motoren mit integrierter Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)

BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

RLM E6-6371

0871

Motor **  Kpax w

112 753 692
132 854 692
160 965 791

ZKE 15-2828

756G 04-0630

Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

BI-YN 666 -
BE-YN - 632
BI-YG 666 -
BE-YG - 587

955

0875
Kk 0 837
394 ‘ 6x112 ‘
‘o EE S B »‘ 212
(o0}
,7; [ %
~
N~
)
1 ‘ _
. . I .
.50 ) 50 | s |
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RLM E6-7180

Kennlinien p1=1.20 kg/m3
Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
- — Permanent-Magnet Motoren
Pa °
KVV
2000
10 Gemessen in Einbauart A
50 ] = nach IS0 5801:
1500 s
6.0 | N
1200 5.0 /\K- /\
[ ==
1000 4.0 N \<
900 7 ~ \ \
30 [ PASESS (\ \\\ \\
800 A A= - NN u\va\
700 P — = X AN \\\ ) \ /‘ 50
600 R ~= TONNA Y
L SZNGZAN RN TA o
500 15 ] S X \ \ \( \\/40 min min
_ A il 54\\ N \ VAN 1670
400 ¢ 10 ‘7& X \ \)\{ \ /r ‘sy\/ 1560
~ SN X1
- \\z< X\ \ \)( 1405
6 dB
7 \\4 / N & \ \ \ ) \\V/
4 N
DN \/ 1230
S . \< % \ x, /\ \ a3 —1170
200 N \ .
- \ , 9
Empfohlener \ > 990
150 Einsatzbereich N\ \ ) ' \ i
N 8 900
AN
a 84| |4 800
100 4 , /
/
90 : /
o L | YEL - \
A /
70 + \ 7 v
60 T 600
50 —
& 40 . z
4000 5000 6000 8000 10000 15000 20000 30000 40000 m3/h
T T T T T T T T T T T
15 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 8.0 10 m3/s
Qdy —mM =
Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade ng, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-7180- Nsa 65 70 75 77 75 70 60 %
4W-28 1535 1/min Meg 58 62 66 68 66 62 68 %
BE-WU 1500 1/min Nse 59 63 67 69 67 63 54 %
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Formelzeichen / Symbole

Nse
Nsa

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung

= statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
= statischer Laufradwirkungsgrad
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Technische Daten
Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl ~ moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-7180-4W-30 18.50 400 A 50 1465 = 35.00 57 1670 180 M 4 280
RLM E6-7180-4W-28 15.00 400 A 50 1475 - 28.00 52 1560 160 L 4 202
RLM E6-7180-6W-28 11.00 400 A 50 975 - 22.50 72 1405 160 L 6 212
RLM E6-7180-6W-26 7.50 400 A 50 975 - 16.10 63 1230 160 M 6 196
RLM E6-7180-6W-24 5.50 400 A 50 970 = 12.00 57 1110 132 M 6 169
RLM E6-7180-6W-23 4.00 400 A 50 970 = 8.70 51 990 132 M 6 160
RLM E6-7180-BE-WU-L  15.00 * * 1500 95.5 31.80 - 1500 132 XXL - 185
RLM E6-7180-BE-VR-L  11.00 * * 1800 58.4 23.20 - 1170 112 - 160
* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und héher)
Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.
: RLM E6-7180 0975
0934
438.5 ‘ 7x112
‘A EE S B 012
-
o) 2
s | Sriital-—11 ¢
O . o
Motor **  Kpax w : o} 0
; S
112 800 739 i 0 2
132 M 900 752 1 ‘ - ‘
132XXL 926 | 752 32 2 f ‘
7 Li L’j ~ 870
160 1011 836 \ ‘
180 1080 890 ZKE 15-3030 ZSG 04-0710
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RLM E6-8090

Kennlinien p1=1.20 kg/m3
Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
— Permanent-Magnet Motoren
pa 57% 64
KW t65 A= 7
2000 = Gemessen in Einbauart A
= nach IS0 5801:
1500 W= ==
/
8.0 ——
/
1200 50 K -
1000 5:0 =
Ve
900 10 - ~
800 - q
700 /,‘ 3.0 z — NG
= TSR
000 T 7, NUA
U ,' ‘&
500 . i 1/min 1/min
1c — /| 7'\ b< \\\/
T .u< ,/ \ 1470
400 775 = :\Q \>< 1380
.0 i b
; 7 ~ \\ 1285
300 . —1250
LT 1155
7 N —1100
/ R AL
/ 1010
200 <1 ) \ W
. \ \ Xl >\/ 0 920
150 i
lllpf hiengt 6 \ ,' \(/ /\ ‘- 7 825
insafzbergich \ \ V \ I
\ \ /0N 4
\ &/ \ 84 //'
100 7 % — 700
90 e e /
7% % ‘
%) /) 81 /
70 1 \‘ ‘/ // i
“‘ 78
/
60 7 &
~
50 5 500
2 w0 .
5000 6000 8000 10000 15000 20000 30000 40000 50000 m3/h
T T T T T T T T T T T
1.5 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 8.0 10 15 md/s
Qy — =
Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade n, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-8090- Nsa 64 70 75 77 75 70 60 %
6W-33 1380 1/min Meg 57 62 66 68 66 62 68 %
BE-WW 1250 1/min Nse 57 62 67 69 67 62 58 %

Formelzeichen / Symbole

Nee = statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
Nsa = Statischer Laufradwirkungsgrad

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

P, = Wellenleistung
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Technische Daten
Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.
Typ leistung spannung frequenz  drehzahl  moment  strom frequenz Drehzahl BaugroBe  Polzahl  Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-8090-4W-31 22.00 400 A 50 1465 = 41.50 50 1470 180 L 4 325
RLM E6-8090-6W-33  18.50 400 A 50 978 = 36.50 70 1380 200 L 6 356
RLM E6-8090-6W-31 15.00 400 A 50 975 = 30.00 65 1285 180 L 6 310
RLM E6-8090-6W-28  11.00 400 A 50 975 - 22.50 59 1155 160 L 6 247
RLM E6-8090-6W-26 7.50 400 A 50 975 = 16.10 51 1010 160 M 6 230
RLM E6-8090-8W-27 5.50 400 A 50 730 = 13.30 63 920 160 M 8 236
RLM E6-8090-8W-26 4.00 400 A 50 730 = 9.70 56 825 160 M 8 223
RLM E6-8090-BE-WW-L 18.50 * * 1500 105 39.30 - 1250 132X - 220
RLM E6-8090-BE-WU-L 15.00 * * 1500 9550  31.80 = 1100 132 = 213

* AusschlieBlicher Betrieb des Motors am Umrichter (Kein Netzbetrieb).
Wir empfehlen: Danfoss VLT HVAC Drive FC-100.
Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)
BE = Brushless-DC-Motoren mit externer Steuerelektronik (Wirkungsgradklasse IE3 und hoéher)

Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

RLM E6-8090 001095
k 01043
492 ‘ 8 x 112 ‘
‘A EE S B “ 212
" :
& 2
s I\ ] o
S = /S o)
*k (] 8
Motor ke w ©
N~
132 980 | 806 B © 3
160 1065 890 L 1 ‘ - :
180 1135 944 42 42 ! ‘ ‘
N A2 975
200 1232 1013 \ w ‘ !

ZKE 15-3232 756G 04-0800
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RLM E6-9010

Kennlinien p1=1.20 kg/m?3
Kennfeld-Bereiche beachten!
3000 — — Asynchron Motoren
| 58% 65
Pa PV
7,
2000 = 7 Gemessen in Einbauart A
- nach IS0 5801:
1500 ——
10 Ly
' /
]
1200 8.0 >
T~
TN
1000 60 A=
900 50 / —_— 'S
800 A0 - ‘ g N
) T~
700 - 4] T
600 :
| . ™~ S N
1/min
500 .
20 —— \\<\ \ 1335
Q® L ~
400 s / . N 1235
s —N \
= N 1165
300 7T A 1090
7 O
/ \ g \
A~ \ 980
200 T\ —
B /
E.mpfohlene. \ l/ ,/J ab
150 Binsatzbereich \ / y 780
N\ M I\ Vi
\ \ |/ \ i /
\ 1 NTA 8F— 700
7V
\
100 A\ 7 B/ V
90 L \ 600 |
80 )’ ©
81 |
70 -
500
60 —
50
2 w0 .
6000 8000 10000 15000 20000 30000 40000 50000 60000 m3/h
T T T T T T T T T T T
2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 8.0 10 15 md/s
Qy — =
Systemwirkungsgrade
Vergleich Systemwirkungsgrade n, (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
RLM E6-9010- Nsa 65 70 75 77 75 70 60 %
6W-34 1235 1/min Mew 58 62 66 68 66 62 58 %

Formelzeichen / Symbole

Nse
Nsa

Lywas = A-Schallleistungspegel fur die Austrittseite

Pa
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= Wellenleistung

= statischer Systemwirkungsgrad (Laufrad, Motor, Steuereinheit)
= statischer Laufradwirkungsgrad
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Technische Daten

Ventilator Motor- Netz- Netz- Nenn- Nenn- Nenn- max. Betriebs- max. Motor- ca.

Typ leistung spannung frequenz  drehzahl  moment  strom frequenz Drehzahl BaugréBe  Polzahl Gewicht
RLM Evo kW (max.) V Hz 1/min Nm A Hz 1/min ** ~kg
RLM E6-9010-6W-37  30.00 400 A 50 980 = 57.00 68 1335 225 M 6 491
RLM E6-9010-6W-34  22.00 400 A 50 978 = 42.50 63 1235 200 L 6 426
RLM E6-9010-6W-33  18.50 400 A 50 978 - 36.00 59 1165 200 L 6 406
RLM E6-9010-6W-31 15.00 400 A 50 975 = 31.00 65 1090 180 L 6 360
RLM E6-9010-6W-28  11.00 400 A 50 975 = 22.50 50 980 160 L 6 297
RLM E6-9010-8W-28 7.50 400 A 50 730 - 17.30 59 865 160 L 8 298
RLM E6-9010-8W-27 5.50 400 A 50 730 = 13.30 53 780 160 M 8 286

Ventilatoren Typenschliissel
W = Asynchron Motoren der Wirkungsgradklasse IE2 (High Efficiency)

Abmessungen in mm, Anderungen vorbehalten.

RLM E6-9010
k
548
.
o (@] o
3 5 e g
. - g -
Motor **  Kpax w @ —
3
160 1120 952 A =
180 1190 990 | | : -
200 1287 | 1028 L4 42 |1
225 1319 1050 \ w

ZKE 15-3434 756 04-0900
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RLMEVO

Technische Daten nach ErP-VERORDNUNG 327/2011/EU

01_[o02] o3 04 05 06 07 08 09a | 09b | 09c [ 10 [ 11 12 13 14
° > Werte am Energieeffizienzoptimum N
ol = 5 £ = \ - 2o c
IR E ) § 22| 2e|s5|,2
ES|S] § 5 2 2 = £ Sol| & .21 2 |25|3£E| 25|25
o |3 < < Q e S c 7] x S o [0 o £ Q c
SN |® 5 S = 3 ® 2 £ = 5 c o 2 N ot | 5>|s%5 =0
§5|a| s | 2| § |28 | & 3 52| 2 52| 8 |§2|28|E8|=5¢
3| N E £ % = K s2| 5 [e5| &8 |28 |5 |53 5
= w ] o - = o 2 3 w o 2 M
=| & g | 2 = $ |3 & £<
Nse - - N VSD - RLM Pooot | Qv.ont | Pskoopt | Nopt P2/P4 - - -
9 - - - - - - - kW | mh | Pa | 1/min o = = =
558 | A | static | 67,8 E6-2528-2D-08 0,75 | 2180 | _665_ ] 2880 | 1,007
608 | A | static | 71.8 E6-2528-2W-10 0,93 | 2407 | 810 | 3180 | 1,008
617 | A | static | 70.9 E6-2528-2W-11 135 | 2755 | 1062 | 3640 | 1,011
628 | A | static | 70.7 E6-2528-2W-13 1,81 | 3057 | 1308 | 4040 | 1013 | <&
640 | A | static | 70.9 E6-2528-2W-14 228 | 3330 | 1552 | 4400 | 1,016 § -
615 | A | static | 70.8 E6-2831-2W-11 133 | 3192 | 901 | 2990 | 1,009 | & 8
630 | A | static | 71.1 E6-2831-2W-13 177 | 3534 | 1104 | 3310 | 1,011 R I
635 | A | static | 69.8 E6-2831-2W-14 255 | 4025 | 1433 | 3770 | 1014 | ¢ z
637 | A | static | 70.0 E6-3135-2W-14 252 | 4683 | 1216 | 3090 | 1,012 | £ p
651 | A | static | 70.1 E6-3135-2W-16 341 | 5213 | 1507 | 3440 | 1,015 = S
658 | A | static | 69.8 E6-3540-2W-19 419 | 6500 | 1507 | 3070 | 1,016] o Ko g
517 | A | static | 63.7 ) E6-2831-4D-10 0,75 | 2488 | 547 | 2330 | 1,005 | 5 °
625 | A | static | 735 £ E6-2831-4W-11 0,93 | 2829 | 708 | 2650 | 1,007 | 3 > e
623 | A | static | 73.4 =] E£6-3135-4W-11 0092 | 3304 | 605 | 2180 | 1,006 | 2 3 e
634 | A | static | 72.7 S - E6-3135-4W-13 133 | 3758 | 783 | 2480 | 1,008 | 2 > 2
641 | A | static | 72.1 3 ©0 E6-3135-4W-14 178 | 4167 | 963 | 2750 | 1,010 & 5 5
627 | A | static | 73.9 @ N E6-3540-4W-11 091 | 3816 | 516 | 1800 | 1,005 | & 5 o
631 | A | static | 725 £ S E6-3540-4W-13 1,31 | 4346 | 669 | 2050 | 1,007 | 2 < g
643 | A | static | 72.3 3 @ E6-3540-4W-14 178 | 4834 | 828 | 2280 | 1,008 | &5 2 =
646 | A | static | 71.1 S T E6-3540-4W-16 247 | 5428 | 1044 | 2560 | 1,010 | & 2 ]
658 | A | static | 70.8 p ® | E6-3540-4W-17 3,36 | 6043 | 1294 | 2850 | 1013 | & 5 Z
642 | A | static | 736 3 2 |[Ee-4045-4w-13 130 | 5103 | 575 | 1710 | 1,006 | 2 5 T
653 | A | static | 73.7 kel 8 E6-4045-4W-14 1,76 | 5670 | 710 | 1900 | 1,007 | =3 ° st
656 | A | static | 72.0 5 = E6-4045-4W-16 2,47 | 6386 | 900 | 2140 [ 1,009] £ £ €
66,8 | A | static | 71.8 § = E6-4045-4W-17 3,43 | 7162 | 1132 | 2400 | 1,011 o B g
673 | A | static | 71.0 e @2 E6-4045-4W-19 451 | 7878 | 1370 | 2640 [ 1014]| £ @ z
68,0 | A | static | 71.1 E < E6-4045-4W-21 509 | 8237 | 1498 | 2760 | 1,015 | 2 £ 2
655 | A | static | 73.6 c k=3 ~ E6-4550-4W-14 172 | 6556 | 601 | 1560 | 1,006 | & = o
659 | A | static | 72.4 o T & E6-4550-4W-16 243 | 7397 | 765 | 1760 | 1,008 | ¢ 2 3
668 | A | static | 718 | 2 2 o | E6-4550-4W-17 341 | 8321 | 968 | 1980 | 1,010 | 3 2 5
674 | A | static | 71.1 s c © E6-4550-4W-19 449 | 9162 | 1174 | 2180 | 1.012| = @ s
674 | A | static | 697 | £ g < E6-4550-4W-21 6,14 | 10212 | 1458 | 2430 | 1.015| S ° g
657 | A | static | 72.3 2 < 1 E6-5056-4W-16 230 | 8537 | 653 | 1455 | 1,007 | @ 2 S
672 | A | static | 72.2 & S E6-5056-4W-17 338 | 9622 | 830 | 1640 | 1,008 | = 2 T
675 | A | static | 71.3 2 2 E6-5056-4W-19 4,41 | 10561 1000 | 1800 [ 1,010] & < <
676 | A | static | 69.9 2 3 E6-5056-4W-21 6,06 | 11793 1246 | 2010 [ 1,012 | @ < g
689 | A | static | 70.1 T o E6-5056-4W-23 7,86 | 12908 | 1493 | 2200 | 1,015 | & % 5
674 | A | static | 71.2 = z E6-5663-4W-19 437 | 12292 852 | 1480 | 1,009| € £ <
676 | A | static | 70.0 2 € E£6-5663-4W-21 598 | 13703 ] 1059 | 1650 | 1011 | < 2 £
688 | A | static | 69.8 @ © E6-5663-4W-23 8,07 | 15198 | 1303 | 1830 | 1013 | < a e
703 | A | static | 70.4 ° e E6-5663-4W-26 980 | 16278 ] 1494 | 1960 | 1.015| 5 2 S
688 | A | static | 70.0 £ < E6-6371-4W-23 790 | 17590 | 1101 | 1500 | 1011 | & s =
697 | A | static | 69.6 ) g E6-6371-4W-26 11,56 | 20053 | 1431 | 1710 | 1,014] ¢ S 3
628 | A | static | 70.7 g - E6-5056-6W-16 1,80 | 7627 | 521 | 1300 | 1,006| = 2 S
634 | A | static | 69.6 = = E6-5663-6W-19 2,50 | 10132 579 | 1220 | 1,006 | 3 € o
651 | A | static | 69.9 5 kel E6-5663-6W-21 353 | 11295 719 | 1360 | 1,007 | & = 2
649 | A | static | 69.8 ko z E6-6371-6W-21 350 | 13134] 614 | 1120 | 1,006 | ¢ N 8
656 | A | static | 69.2 » E6-6371-6W-23 457 | 14424 741 | 1230 | 1,007 ] = & =
662 | A | static | 68.4 S E6-6371-6W-24 6,21 | 16066] 919 | 1370 | 1009] 2 S 5
680 | A | static | 69.0 E6-8090-6W-26 810 | 24826] 791 | 1010 | 1,008 | 3 5 s
690 | A | static | 68.9 E6-8090-6W-28 11,91 | 28390 | 1035 | 1155 | 1010 | & g o
700 | A | static | 69.5 E6-8090-6W-31 16,21 | 31586 | 1281 | 1285 | 1,013 | £ €
703 | A | static | 69.6 E6-8090-6W-33 19,93 | 33921 | 1477 | 1380 | 1,015 | Y ©
689 | A | static | 68.7 E6-9010-6W-28 12,20 | 31338 966 | 980 | 1,010 | R <
700 | A | static | 69.5 £6-9010-6W-31 16,50 | 34855 | 1195 | 1090 | 1,012| 9 z
707 | A | static | 70.0 E6-9010-6W-33 20,00 | 37254 | 1365 | 1165 | 1014 | © ¥
709 | A | static | 70.0 E6-9010-6W-34 23,80 | 30402 | 1534 | 1235 | 1,016 | 2 @
674 | A | static | 71.1 E6-8090-8W-26 447 | 20279] 528 | 825 | 1005| T
672 | A | static | 69.4 E6-8090-8W-27 6,16 | 22614 | 656 | 920 | 1,007
671 | A | static | 69.2 E6-9010-8W-27 6,32 | 24942 | 612 | 780 | 1,006
677 | A | static | 685 E6-9010-8W-28 854 | 27661 | 753 | 865 | 1,008
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Technische Daten nach ErP-VERORDNUNG 327/2011/EU

01 02| 03 04 05 06 07 08 09a | 09b [ 09c | 10 [ 11 12 13 14
° N _ Werte am Enegieeffizienzoptimum =
21 % ;-] 5 s @ o 2 | 5 R2 g
so|8 8| S| 8| 3| & £ @ | §| o = |8E|22|82]|e¢
g |2 o N 8 g 7] e 3 S8 % |x5| § |68 |25 |s8|g
SN |® 5 S = 3 b3 S E = 5 c o 2 N ot | 58|25 20
Se|v| § N . 3 5 3 s | ¢ |28 5 |§5S|e8|[E85|=8
21 w E 8 @ T ° 59 = o< = 8% |ex|ES
2| & b S 5 o < 3 ¢| @ |ag|u s 2 N
Nse - - N VSD d - RLM Poopt | Qv.ont | Pskoopt| Nopt P2/P4 - - -
| % - - - - - - kW m%h Pa 1/min - - - -
653 | A | Static| 735 G6-2225-BE-AY-L 1,65 | 2745 | 1414 | 5000 | 1,014
68,0 | A | Static| 76.7 E6-2528-BE-AY-L 1,48 2959 | 1225 | 3910 | 1,012
66,9 | A | Static| 76.8 E6-2831-BE-AY-L 1,15 3149 877 2950 | 1,009
694 | A | Static| 76.7 E6-2831-BE-GR-L 2,01 3843 | 1306 | 3600 | 1,013
70,2 | A | Static| 77.6 E6-3135-BE-GR-L 1,96 4470 | 1108 | 2950 | 1,011
70,7 | A | Static| 76.1 E6-3135-BE-HN-L 3,06 5198 | 1498 | 3430 | 1,015
70,7 | A | Static| 76.0 E6-3540-BE-H3-L 3,14 6085 | 1312 | 2870 | 1,013
70,3 | A | Static| 74.6 E6-3540-BE-H5-L 3,86 6509 | 1501 3070 | 1,015 )
72,3 | A | Static| 79.1 E6-4045-BE-H3-L 2,27 6446 917 2160 | 1,009 S
71,7 | A | Static| 76.5 S E6-4045-BE-H5-L 3,47 7401 1209 | 2480 | 1,012 e c
71,3 | A | Static| 74.6 k5 E6-4045-BE-H7-L 4,81 8237 | 1498 | 2760 | 1,015 "; %
71,7 | A | Static| 79.7 = E6-4550-BE-H3-L 1,71 6808 648 1620 | 1,006 g £
71,7 | A | Static| 77.8 ‘g E6-4550-BE-H5-L 2,63 7859 864 1870 | 1,009 § &
71,2 | A | Static| 75.1 S E6-4550-BE-H7-L 4,26 9204 | 1185 | 2190 | 1,012 © 14
71,3 | A | Static| 73.5 N E6-5056-BE-VN-L 6,08 | 12028 | 1297 | 2050 | 1,013 g % -
71,3 | A | Static| 74.3 E6-5663-BE-VN-L 516 | 13288 | 996 1600 | 1,010 > % g
72,1 A | Static | 73.5 o E6-5663-BE-VP-L 7,26 ] 14949 ] 1260 | 1800 | 1,013 3 g 5
72,7 | A | Static| 73.0 S E6-5663-BE-VR-L 9,29 | 16278 | 1494 | 1960 | 1,015 g 4 E
70,1 A | Static | 73.1 "g E6-6371-BE-VP-L 5,23 | 15479 | 853 1320 | 1,009 S © ko)
72,7 | A | Static | 72.7 5 3 E6-6371-BE-VR-L 10,78 | 19935 1415 | 1700 | 1,014 3 2 2
711 | A | Static | 72.9 o K [E67180-BEVRL 6,80 | 20010 870 | 1170 | 1,009 = 2 &
736 | A | Static| 73.3 g N E6-7180-BE-WU-L 13,83 | 25654 | 1429 | 1500 | 1,014 2 % §
723 | A | Static| 72.4 3 @ E6-8090-BE-WU-L 9,75 | 27038 | 938 1100 | 1,009 -g Iy _g
73,1 A | Static | 72.8 o T E6-8090-BE-WW-L 14,15 | 30725 1212 | 1250 | 1,012 8 ﬁ S
66,0 | A | Static| 73.0 % o E6-2528-BI-BW-L 217 3330 | 1552 | 4400 | 1,016 5 ‘E >
694 | A | Static| 76.7 3 2 E6-2831-BI-HL-L 2,01 3843 | 1306 | 3600 | 1,013 ° f g
70,7 | A | Static| 76.1 - kel S E6-3135-BI-HN-L 3,06 5198 | 1498 | 3430 | 1,015 'S 3 °
70,7 | A | Static| 76.0 g % % E6-3540-BI-H3-L 3,14 6085 | 1312 | 2870 | 1,013 c c €
71,7 | A | Static| 76.5 2 2 = E6-4045-BI-H5-L 3,47 7401 1209 | 2480 | 1,012 g T =
71,2 | A | Static| 75.1 € = X E6-4550-BI-H7-L 4,26 9204 | 1185 | 2190 | 1,012 £ B g
70,9 | A | Static| 74.9 1 e E6-5056-BI-UR-L 4,14 | 10561 | 1000 | 1800 | 1,010 % g 2
72,1 A | Static | 73.5 _ag)v ~ E6-5663-BI-VP-L 7,26 | 14949 ] 1260 | 1800 | 1,013 & © 3
72,7 | A | Static | 72.7 ] g E6-6371-BI-VR-L 10,78 | 19935 1415 | 1700 | 1,014 = z 3
66,6 | A | Static| 75,0 q;_) ‘Ci) G6-2225-BE-IG-M 1,62 2745 | 1414 | 5000 | 1,014 3 § 5
70,6 | A | Static| 79.1 E ) E6-2528-BE-IG-M 1,53 3027 | 1282 | 4000 | 1,013 ° 3 2
69,8 | A | Static| 79,7 3 % E6-2831-BE-IG-M 1,16 3203 907 3000 | 1,009 5 © 2
70,1 A | Static | 77.5 5 ) E6-2831-BE-IR-M 1,99 3843 | 1306 | 3600 | 1,013 g g §
70,0 | A | Static| 81,1 o g E6-3135-BE-IG-M 0,87 3410 645 2250 | 1,006 S = S
711 A | Static | 77.7 f 5 E6-3135-BE-QG-M 236 | 4773 | 1263 | 3150 | 1,013 s 5 S
715 | A | Static| 799 c “é 8 E6-3540-BE-QG-M 1,60 | 4877 843 2300 | 1,008 2 5 g'
71,0 | A | Static| 76.1 o £ - E6-3540-BE-WT-M 3,22 6149 | 1340 | 2900 | 1,013 E g S
724 | A | Static| 81,8 L g = E6-4045-BE-QG-M 1,27 5312 623 1780 | 1,006 o o ©
729 | A | Static| 78.5 % > (_E,) E6-4045-BE-WT-M 2,90 7013 | 1086 | 2350 | 1,011 < S -%
714 | A | Static| 784 £ 3 5 E6-4550-BE-WT-M 2,16 7355 756 1750 | 1,008 i 2 -:
72,0 | A | Static| 75.9 N N © E6-4550-BE-YG-M 4,27 9246 | 1195 | 2200 | 1,012 S = ]
71,0 | A | Static| 794 i 5 E6-5056-BE-WT-M 1,56 7627 521 1300 | 1,005 < & ©
70,9 | A | Static| 749 & 8 E6-5056-BE-YG-M 4,14 | 10561 | 1000 | 1800 | 1,010 E = s
72,0 | A | Static| 74.3 5 © E6-5056-BE-YN-M 6,02 | 12028 | 1297 | 2050 | 1,013 E 3 §)
70,6 | A | Static| 759 Q< § E6-5663-BE-YG-M 3,13 | 11212 | 709 1350 | 1,007 E u% S
72,1 A | Static | 73,381 g zZ E6-5663-BE-YN-M 7,51 | 15115 1288 | 1820 | 1,013 o 3 a
70,1 A | Static | 76,8 T E6-6371-BE-YG-M 228 | 11727 | 490 1000 | 1,005 3 c §
711 A | Static | 73,6 8 E6-6371-BE-YN-M 5,77 | 16066 | 919 1370 | 1,009 g, 2 c
69,4 | A | Static| 78.5 a E6-2528-BI-IG-M 1,38 2914 | 1188 | 3850 | 1,012 S '(% 3
69,3 | A | Static| 79.1 E6-2831-BIl-IG-M 1,17 3203 907 3000 | 1,009 g £ g
70,2 | A | Static| 78.0 E6-2831-BI-IR-M 1,83 3737 | 1235 | 3500 | 1,012 g Ke}
70,8 | A | Static| 82,0 E6-3135-BI-IG-M 0,86 3410 645 2250 | 1,006 w =
711 A | Static | 80.2 E6-3135-BI-QG-M 1,36 3970 874 2620 | 1,009 E %
715 | A | Static| 799 E6-3540-BI-QG-M 1,60 4877 843 2300 | 1,008 ™ g
72,1 A | Static | 79.2 = E6-3540-BI-WT-M 2,11 5364 | 1020 | 2530 | 1,010 -g %
73,5 | A | Static| 829 g E6-4045-BI-QG-M 1,25 5312 623 1780 | 1,006 E o
73,2 | A | Static| 80.1 2 E6-4045-BI-WT-M 2,21 6416 909 2150 | 1,009 T
71,7 | A | Static| 78,7 € E6-4550-BI-WT-M 2,15 7355 756 1750 | 1,008
72,3 | A | Static| 76.8 E6-4550-BI-YG-M 3,69 8825 | 1089 | 2100 | 1,011
714 | A | Static| 79,9 E6-5056-BI-WT-M 1,55 7627 521 1300 | 1,005
71,9 | A | Static| 76.4 E6-5056-BI-YG-M 3,69 | 10209 | 934 1740 | 1,009
70,8 | A | Static| 76,2 E6-5663-BI-YG-M 3,12 | 11212] 709 1350 | 1,007
71,8 | A | Static| 744 E6-5663-BI-YN-M 5,62 | 13703 ] 1059 | 1650 | 1,011
705 | A | Static| 77,3 E6-6371-BI-YG-M 2,26 | 11727 | 490 1000 | 1,005
706 | A | Static| 731 E6-6371-BI-YN-M 5,81 | 16066 ] 919 1370 | 1,009
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Ausschreibungstext

Ventilator Daten

Ausstattung / Zubehor

Radialventilatormodul mit Direktantrieb RLM Evo

Komplett-Einbaumodul mit hdchstem Systemwirkungsgrad, speziell entwickelt und
optimiert zur Verwendung ohne Spiralgeh&use fur den Einsatz mit horizontaler Achse.
Neu entwickeltes Hochleistungslaufrad mit optimierter Geometrie und hdchster
Effizienz, bestehend aus sechs rickwartsgekrimmten Hohlprofilschaufeln mit
echtem Strdmungsprofil und abgerundeten, schrag von Deckscheibe zu Tragscheibe
verlaufenden Eintrittskanten zur optimalen Beaufschlagung Uber die gesamte
Schaufelbreite.

Mitrotierender Radialdiffusor mit optimierter Austrittskrimmung an der Deckscheibe
zur Effizienzsteigerung.

Laufrad aus hochfestem Stahlblech automatisiert gefertigt, Roboter geschweifBt,
entfettet, eisenphosphatiert und mit hochwertigem Epoxy-Polyester Mischpulver
beschichtet, mit Spannbuchse auf der Welle des Anbaumotors befestigt, statisch und
dynamisch nach DIN ISO 1940, Gutestufe G 2.5, bezogen auf die Maximaldrehzahl
ab BaugroBe 4550, ausgewuchtet.

System-Einstromduse aus verzinktem Stahlblech zur optimalen Anstrémung des
Laufrades, standardmaBig mit der Volumenstrommessvorrichtung IMV ausgeristet.
Anbau-Innenlaufermotor (Motorbauform IM B3) in effizienter Asynchron-Technik (IE2)
mit 3 Kaltleiter fur den Betrieb am Frequenzumrichter geeignet oder in hocheffizienter
Permanentmagnet-Technik (IE3 und hdher) — optimal auf das Hochleistungs-Laufrad
abgestimmt.

Eintrittsseitig mit Anschlussmaglichkeit fir quadratische Stutzen.

Komplettmodul optimal justiert auf gemeinsamen, zur Schwingungsentkopplung
vorbereiteten Grundrahmen aufgebaut.

Laufrad-Leistungsdaten in Genauigkeitsklasse 1 nach DIN 24166.

Varianten (wahlweise)

» mit Standdard-Innenl&ufermotor in Asynchron-Technik (IE2)

» mit Innenlaufermotor in Permanentmagnet-Technik (IE3 und hoher)
- mit integrierter Steuerelektronik (Variante: Bl)
- mit externer Steuerelektronik (Variante: BE)

30

Ventilator Typ RLM E6-

Volumenstrom Qy mh
Druckerhdhung freiausblasend Psr Pa
Dichte im Eintritt o kg/ms3
Férdermediumstemperatur t °C
Antriebsleistung Py kW
Wirkungsgrad Nsa Hz
Drehzahl N 1/min
Max. Ventilatordrehzahl Nl 1/min
Frequenz f Hz
Max. Betriebsfrequenz T Hz
Schallleistungspegel (A bewertet) Lva dB
Gewicht m kg

» Anschlussflansch
» Anschlussstutzen (mit elastischem Zwischensttick)
» Bertihrungsschutzgitter fUr die Eintrittsseite
» Federschwingungsdampfer
» Frequenzumrichter fiir IEC-Motoren
(Paket mit integriertem Filter und Bedienfeld)
» Umrichter fur Permanent-Magnet Motoren
(Paket mit integriertem Filter, Netzdrossel und Bedienfeld)
» Netzdrossel
» Universalregelgerét
» Differenzdrucksensor
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Beschreibung

Nse =MF " MM~ Msa

P, = Qv * Psr
Nse
Leistungsdaten
Gerausche
Lwas = Lyas - Alwa
Qvopt <0.85 >0.85
Alwa 4dB 5dB
Eintrittsseite
Lch5 = |—'\NA5 + LWre\5
Austrittsseite

Lwics = Lwas + Lrels

Der Systemwirkungsgrad ist das Produkt aus den Wirkungsgraden von
Frequenzumrichter, Motor und Laufrad.

Mit dem Systemwirkungsgrad kann die vom Netz aufgenommene elektrische
Leistung des Ventilators bestimmt werden.

Die Ermittlung der Ventilator-Kennlinien und Leistungsdaten erfolgt auf einem
entsprechend ISO 5801 zertifizierten Prifstand in Einbauart ,A*.

In den Diagrammen aller BaugréBen ist die frei ausblasende Druckerhdhung pge
in Abhangigkeit des Volumenstromes qy in doppelt logarithmischer Skalenteilung
dargestellt.

Die Drossellinien (Widerstandsparabeln) erscheinen hierbei als Geraden.

Die Kennlinien beziehen sich auf eine Dichte p1 = 1,2 kg/m? des Férdermediums.
Druckerhéhung und Antriebsleistung verandern sich proportional mit der Dichte.
Die in den Kennlinien angegebene Wirkungsgrade ng, beziehen sich nur auf das
Laufrad.

Die Leistungsdaten der Radialventilatoren RLM werden entsprechend DIN 24166

»Ventilatoren, technische Lieferbedingungen® in Genauigkeitsklasse 1 eingeordnet.

Die Gerauschmessung und -auswertung erfolgte nach DIN 45635-38
,Gerauschmessung an Maschinen; Ventilatoren®.

In den Kennfeldern ist als EmissionsgroBe der A-Schallleistungspegel Lyyag flr die
Austrittseite angegeben.

Der Wert fUr die Eintrittseite Lyyas kann mit der nebenstehenden Formel ermittelt
werden.

Relativer Schallleistungspegel fur die Eintrittsseite Ly,e5 bei den Oktavmittenfrequenzen f.

RLM E6- Betriebspunkt 63 125 250 500 1000 2000 4000 8000 Hz
0.50..0.85qypy <11 <10 42 -3 6 -1 -12 -21 dB
2528/-2831 >0.85...1.30 Gy -10  -10 -1 -4 -5 -9 -9 -15 dB
>1.30 Qygy -9 -13 -1 -5 -7 -10 -6 -11 dB
0.50..0.85 Qygpy ~ <11 10  +4 -2 -9 -10 -13 -20 dB
3135/-3540 >0.85..1.30 Qyoyy -8 -9 42 2 -8 -10 -11  -18 dB
>1.30 Qygpt 10 -1 +1 -3 -8 -10 -8 -14 dB
0.50...0.85 gyt -7 +4 0 -3 -8 -8 -9 -16 dB
4045/-4550 >0.85...1.30 Qyo -8 -2 0 -6 -8 -7 -8 -13 dB
>1.30 Qyoyt -11 -5 -4 -8 -9 -6 -7 -10 dB
0.50...0.85 gy 4 46 +1 -3 -6 9 11 -17 dB
5056/-6371 >0.85..1.30 Gy -4 42 -1 -4 -6 -8 -10 -13 dB
>1.30 Qygyt 6 +2 -2 -6 -9 -7 -8 -9 dB

Relativer Schallleistungspegel fur die Austrittsseite Ly, bei den Oktavmittenfrequenzen f.
RLM E6- Betriebspunkt 63 125 250 500 1000 2000 4000 8000 Hz
0.50...0.85 gy -7 -10 -2 -6 -5 6 -10 -18 dB
2528/-2831 >0.85..1300Qy -7 -10 -6 -10 -6 -6 -7 -14 dB
>1.30 Qygyt -0 -12 -7 -1 -8 -7 -5 -12 dB
0.50...0.85 gyt -4 9 42 -7 -6 -8 -10 -18 dB
3135/-3540 >0.85...1.30 Qyoyr -5 -8 =8 -8 B -8 -7 -14 dB
>1.30 Qyoyt -8 -12 -4 -9 -7 -8 -5 -12 dB
0.50...0.85 Gy~ -10 -3 -5 -8 -5 -5 -10 -18 dB
4045/-4550 >0.85...1.30 Qygy; <13 -8 -8 -10 -7 -5 -8 -15 dB
>1.30 Qygyt 15 12 11 12 -10 -4 6 -13 dB
0.50...0.85 gy 5 +4 -2 80 B -7 <12 -17 dB
5056/-6371 >0.85..1.30 Qyoyy 6 -1 -5 -5 -5 -8 -10 -13 dB
>1.30 Qygot -10 -3 -7 -7 -8 -6 -6 -11 dB
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Schwingungsdampfer
Schwingungsdampfer sollen die Ubertragung von Schwingungskraften und/oder
Kdrperschall auf das Fundament verhindern.
Schwingungsdampfer sind so unter dem Ventilatorgrundrahmen anzuordnen, dass
eine gleichmaBige Belastung bzw. Einfederung erfolgt. Es gentgt aber nicht nur
die symmetrische Verteilung um den Schwerpunkt des ruhenden Systems. Auch
die Gegenkraft aus der Druckerhdhung des Ventilators ist zu berticksichtigen. Eine
werksseitige Festlegung der Schwingungsdampferanordnung ist deshalb sehr
schwierig und kann niemals genau sein.
Voraussetzung fUr eine gute Schwingungs- und Kérperschallddmmung ist auch, dass
Kanéle und Anlagenteile Uber elastische Stutzen mit dem Ventilator verbunden sind,
damit das gesamte Aggregat frei schwingen kann und keine Kdrperschallbriicke
gebildet wird.

Zuordnung der Schwingungsdampfer zum Ventilator siehe proSELECTA II.

Die Schwingungsddmpfer werden grundsétziich mit dem passenden
Befestigungsmaterial fir den entsprechenden Grundrahmen geliefert.

Gummipuffer
Gummipuffer zur Kérperschallisolierung.

Anzahl ,z* Gummipuffer ZBD. Ansaug-Seite (1) / Motor-Seite (2).

RLM Evo H max. [mm] z x ZBD () 2x 78D @
RLM E6-2528 30 2x* 2x*
RLM E6-2831 30 2% * 2 x*
RLM E6-3135 30 2x* 2x*
X | RLM E6-3540 30 2% * 2 x*
- : RLM E6-4045 30 2x* 2x*
/AF } u 1 RLME6-4550 30 2x* 2x*
. ‘ . RLM E6-5056 30 2x* P
T IS RLM E6-5663 30 2x* 2x*
5 5 RLM E6-6371 50 2x* 2x*
RLM E6-8090 50 2% * 2 x*

* Zuordnung auf Anfrage.
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Schwingungsdampfer
Feder Schwingungsdampfer

ZBD SP-770

50 50

i

ZBD SP-750

Feder-Schwingungsdampfer mit Kérperschalleinlage und Héhenverstellung zur

Schwingungs- und Koérperschallisolierung.

M8

50

~57

50

~94

*’m’* !
T 0

Anzahl ,z* Schwingungsddmpfer ZBD. Ansaug-Seite (1) / Motor-Seite (2).

RLM Evo H max. [mm] zxZBD (1) zxZBD @
RLM E6-2528-_W/_D ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-2831-_W/_D ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-3135-_W ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-3540-_W ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-4045-_W ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-4550-_W ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-5056-_W ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-5663-_W ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-6371-_W ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-8090-_W ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM Evo H max. [mm] zx ZBD (1) z x ZBD (2)
RLM E6-2528-BI/BE-L ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-2831-BI/BE-L ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-3135-BI/BE-L ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-3540-BI/BE-L ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-4045-BI/BE-L ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-4550-BI/BE-L ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-5056-BI/BE-L ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-5663-BI/BE-L ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM E6-6371-BI/BE-L ~106 2 x SP-750* 2 x SP-750*
RLM Evo H max. [mm] zx ZBD (1) z x ZBD (2)
RLM E6-2528-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-2831-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-3135-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-3540-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-4045-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-4550-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-5056-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*
RLM E6-5663-BI/BE-M ~57 2 x SP-770* 2 x SP-770*

* Zuordnung auf Anfrage.
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Volumenstrom MeBvorrichtungen
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StandardmaBig sind die Ventilatoren mit einer Volumenstrom-Messvorrichtung
ausgestattet. Dadurch ist eine einfache Volumenstrombestimmung und
-Uberwachung des Ventilators im Einbauzustand moglich.

Uber eine Druckmessstelle an einem definierten Ort in der Einstrdmduise wird der
Differenzdruck zum statischen Druck in ruhender Atmosphaére vor der EinstromdUse
gemessen. Dieser Differenzdruck steht in einer festen Beziehung zum Volumenstrom.

» gy Volumenstrom m&/h

) K Kalibrierfaktor m2s/h

» p Gasdichte kg/m?3

» Appy Differenzdruck Dise Pa

Zur Berechnung des Volumenstroms wird ein Kalibrierfaktor K fur den jeweiligen
Ventilator bendétigt, der durch eine Vergleichsmessung auf einem Normprifstand bei
ungestdrter Zustrdmung ermittelt wird.

Bei Ventilatoren, die in eine Kammer eingebaut sind, ist die Druckdifferenz zwischen
statischem Druck in der saugseitigen Kammer und Druck an der Einstrémduse zu
messen. Es ist darauf zu achten, dass der zu messende statische Druck vor der
Einstrdmduse nicht durch dynamische Druckanteile verféalscht wird. Haufig empfiehlt
sich die Anordnung einer Ringleitung an der Wand zur Druckseite, wie in der
folgenden Skizze. Wird der Differenzdruck Uber einen Drucksensor gefuhrt, kann das
Signal auch fur Regelzwecke verwendet werden.

Detailierte Beschreibung, Mess- und Anschlussschema auf Anfrage

Kalibrierfaktor

RLM K [m?s/h] RLM K [m?s/h]
RLM E6-2528 79 RLM E6-5056 242
RLM E6-2831 94 RLM E6-5663 310
RLM E6-3135 106 RLM E6-6371 385
RLM E6-3540 128 RLM E6-7180 490
RLM E6-4045 155 RLM E6-8090 628
RLM E6-4550 190 RLM E6-9010 794
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Auslegung bei Einbau im ein Kastengerat

»

<= [HD e+
S

C Verlustbeiwert fur Kasteneinbau

A Lichte Kastenbreite oder -lange

D, Schaufelaustrittsdurchmesser

Py Druckverlust in Pa

¢ Verlustbeiwert fur Kasteneinbau

p Bezugsdichte der geférderten Luft
(Ublicherweise: 1.2 kg/m3)

Qv Volumenstrom in m3/h

D, Schaufelaustrittsdurchmesser in mm

Der Einbau des Ventilators in ein Kastengehéuse kann dazu flhren, dass
Volumenstrom und Druckerhéhung gegentber den Angaben im Kennfeld, das nach
Normvorgaben frei ausblasend ermittelt wird, reduziert sind.

Mit dem Verlustbeiwert € fur den Kasteneinbau aus dem folgenden Diagramm kann
der Druckverlust in Abhangigkeit der KastengréBe berechnet werden. Die Werte

im Diagramm gelten flr einen quadratischen Kastenquerschnitt und symmetrische
Radanordnung (Zu- und Abstrémung nach nebenstehender Skizze).

Werden Kastengehause mit Rechteckquerschnitt eingesetzt, dann kdnnen folgende
Naherungswerte flr das Kastenmal3 A verwendet werden:

» Max. Seitenlange By, / Min. Seitenlange B, < 1.3:

A =VBax Brin
» Max. Seitenlénge By, / Min. Seitenlange B, > 1.3:
A=1.14-By,
1.4
i Do
1.2

0.8
0.6 \\\
0.4 \\\\
0.2 \\\\\\
L \\\

EN OO L 1
1.0 12 1.4 1.6 1.8 2.0 2.2 2.4 2.6

A/D,

Bei asymmetrischer Anordnung des Rades sind die Verlustbeiwerte um bis zu 20 %
hoher. Ein Mindestabstand des Laufrades zur umgebenden Wand von 0.15 - D, ist
dabei einzuhalten.

Der Druckverlust wird mit dem ermittelten Verlustbeiwert nach folgender Formel
berechnet:
e

=100200-C-p —
Pv Cp D,

Die Schaufelaustrittsdurchmesser flr die Berechnung kénnen dem jeweiligen MafBbild
des Ventilators entnommen werden. Der Druckverlust wird auf die gewlnschte
Druckerhdhung im Betriebspunkt aufaddiert und die Ventilatorauswahl erfolgt mit dem
korrigierten Wert.
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Nicotra Gebhardt weltweit

AUSTRALIEN

65 Yale Drive,

Epping, VIC 3076

Telefon +61 3 9017 5333
Telefax  +61 3 8401 3969
E-Mail  info@nicotra.com.au

BELGIEN

Haeghensgoed, 13 - 00/01
9270 Laarne

Telefon  +32 (0)9-336-00-01
Telefax  +32 (0)9-336-00-05
E-Mail  info.nicotra@nicotra.be

CHINA

88 Tai‘An Road, XinQiao, ShiJi, Panyu
Guangzhou 511450

PR CHINA

Telefon  +86 (0)20-2293 5700
Telefax  +86 (0)20-2293 5701

E-Mail  sales@nicotra-china.com

DEUTSCHLAND

GebhardtstraBe 19-25

74638 Waldenburg

Telefon  +49 (0)7942 101 0
Telefax  +49 (0)7942 101 170
E-Mail  info@nicotra-gebhardt.com

FRANKREICH

Leader's Park Bat A1

3 chemin des Cytises

69340 Francheville

Telefon  +33 (0)4 72 79 01 20
Telefax  +33 (0)4 72 79 01 21

E-Mail  f.burgevin@nicotra-gebhardt.com

GROSSBRITANNIEN

Unit D, Rail Mill Way

Parkgate Business Park
Rotherham

South Yorkshire

S62 6JQ

Telefon  +044 01709-780760
Telefax  +044 01709-780762
E-Mail  sales@nicotra.co.uk

INDIEN

Plot no 28F & 29, Sector-31,Kasna,
Greater Noida-201 308 U.P (India)
Telefon  +91 120 4783400

Telefon +91 22 65702056 (Mumbai)
Telefon +91 80 25727830 (Bangalore)
E-Mail  info@nicotraindia.com

ITALIEN

Via Modena, 18

24040 Zingonia (BG)

Telefon +39 035 873 111

Telefax  +39 035 884 319

E-Mail  info@nicotra-gebhardt.com

Nicotra Gebhardt Deutschland

Nicotra Gebhardt GmbH
GebhardtstraBe 19-25

74638 Waldenburg

Deutschland

Telefon +49 (0)7942 101 0
Telefax +49 (0)7942 101 170
E-Mail info@nicotra-gebhardt.com

MALAYSIA

Lot 1799, Jalan Balakong

Taman Perindustrian Bukit Belimbing

43300 Seri Kembangan

Selangor

Telefon +603 8961-2588

Telefax  +603 8961-8337

E-Mail  info_malaysia@nicotra-gebhardt.com

SCHWEDEN

Kraketorpsgatan 30

43153 MoIndal

Telefon 0046 101-302600

Telefax 0046 31-878590

E-Mail  info.se@nicotra-gebhardt.com

SINGAPUR

3, Science Park Drive, # 04-07, The Franklin
Singapore Science Park 1

Singapore 118223

Telefon +65 6265 1522

Telefax +65 6265 2400

E-Mail  info_singapore@nicotra-gebhardt.com

Nicotra Gebhardt Italien

Nicotra Gébhardt Sp.A
Via Modena, 18

24040 Zingonia (BG)

$:I|L?2n +39 035 873 111 NICOTRA HGebha rdt

Telefax +39 035 884 319
E-Mail info@nicotra-gebhardt.com

nicotra-gebhardt.com

SPANIEN

Ctra. Alcala-Villar del Olmo, Km. 2,830
28810 Villalbilla-Madrid

Telefon +34 918-846110

Telefax  +34 918-859450

E-Mail  info@nicotra.es

THAILAND

6/29 Soi Suksawadi 2, Moo 4, Suksawadi Road,
Kwang Jomthong, Khet Jomthong,

Bangkok 10150

Telefon +662 476-1823-6

Telefax +662 476-1827

E-Mail  sales@nicotra.co.th

USA

PO BOX 900921

Sandy, Utah 84090

Telefon  001(801) 733-0248

Telefax  001(801) 315-9400

Mobile 001(801) 682 0898

E-Mail  mike.sehgal@gebhardtfans.com
http://www.gebhardtfans.com/
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